10.- Hallar las coordenadas del baricentro respecto de z y.

20.- Determinar los momentos de inercia y centrifugo para un par de ejes paralelosa zy

por el baricentro.

3°.- Encontrar la posicion de los ejes principales de inercia baricéntricos y de los
momentos de inercia asociados a los mismos.

4°.- Determinar graficamente el conjugado de inercia del eje z.
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Figura 1 (Rectangulo) by =24 hy:= 16
by hy
ZGl = ? ZGl =12 yGl = 7 yGl =8 Al = blhl Al = 384
by-hy® by-hy®
JZG]. = T JZG]. = 8192 le = 3 le = 32768
hyby® hyby®

Leye1=0 Leye1=0

Jy1= Leyc1 t A1ZG1YGL Jzy1 = 36864



Figura 2 (Triangulo) by :=8
ha
ZGZ R ? + 18 ZGZ =20
by™hy
J = J =64
z2G2 48 z2G2
byhy®
= = 48
G2 % YG2
JGyG2 =0 LeyG2 =0
Figura 3 (Circulo) Ry =4
ZGS =06 ZGS =6
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T R3
JZGS = 2 JZGS = 201.062
Y6yG3 =0 YGyG3 =0

h2 = 6
b bo-h
2'ho
Ye2= =, Ye2=4 Azi=—
o= A 2
72~ z2G2 T A2 VG2
V2= dG2 + A2Zg
2= Leyee t A2ZG2YG2
n = 2-asin(l) n = 3.142

2
yGS =12 yGS =12 A3 = TERS

2
33= 463+ A3YG3
3= 4G3+ A3 ZG3

3= Leye3 + A3ZG3YG3

Ay =24

J,o =448

3, = 9648

3y = 1920

Ag = 50.265

J,53= 7439.201

Jy3 = 2010.619

JzyS = 3619.115



1.- Determinacion de las coordenadas del baricentro de la figura compuesta:

A=A~ Ay Ag A = 309.735

Zr1'A1 — 2o Ay — Z~a A
Gl ™1 G272 G313
ZG = A ZG = 12.354

Ye1A1 Y2 A2~ YG3A3
VG = A yG = 7.661

Determinacion de los momentos de inercia y centrifugo para un par de ejes baricéntricos paralelosa z y.

Y= 319293 J, = 24880.709
Y=d1md2- s 3, = 62069.381
Lyi= g1~ 2~ dy3 3, = 31324.885
Le=d- Ay
2G= -z~ "G J,i = 6703.053
Vo= - Az [y = 14798.604 |

LoyG = By - AZgYG [2GyG = 2011545 |

Determinacion de la posicidn de los ejes principales de inercia baricéntricos y de los momentos de inercia
asociados alos mismos.

2.1
1 GyG 180
= = j oq = 0.231 op = o oy = 13213

oq = —aan| ————
2 v clivic

o= 09 — 90 a9 = —76.787




Nomex = 15270873 |

Letde 1 2 2
=—0+ 5'\/ (Yo - %e) + 4eye

J £
Gmax 2

Nomin = 6230.784 |

Letde 1 2 2
Yomin= 5~ 5'\/ (Y~ o) +4Leya

Determinacion grafica de la direccion conjugada del eje z. (En la figura es el eje z).

Jy = 62069.381 J, = 24880.709 Jzy = 31324.885
Jz Jif 0
z
=
q
Fh
¥
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