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Curva de descarga del capacitor En determinado momen-
to de la curva de carga se 
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Circuito LC alimentado con cc
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i adelanta ε en π/2

i atrasa ε en π/2
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Circuito RC alimentado con ca
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Circuito RL alimentado con ca
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Circito LC alimentado con ca
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Circuito RLC serie alimentado con ca
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Circuito RLC paralelo alimentado con ca
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Resonancia en circuito RLC
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Circuito tanque (CT) RLC serie presenta algunas desventajas técni-
cas como sintonizador (allí resonancia es i max)

En CT sintonía con i mínimo. Como VR será 
entonces mínimo, la V sobre // LC es máximaL

Ci R

iC iL
dt
diLRiitsen L

CL ++= )(0 ωε

2

2

dt
idLCi

C
q

dt
diL L

C
CL =⇒= L

LL Ri
dt
diL

dt
idLRCtsen ++= 2

2

0 ωε

)(0 ϕω += tsenii LL

)coscos()
cos(cos)coscos(

0

0
2

00
ϕωϕωϕω

ϕωωϕωϕωωωε
senttsenRisentsen

tLisenttsenLRCitsen
L

LL
++−

++−=

0)coscos( 00
2

00 =+−−− ϕϕωϕωεω LLL RisenLiLRCitsen

0)cos(cos 00
2

0 =++− ϕϕωϕωω senRiLisenLRCit LLL

]cos)[( 2
00 ϕωϕωε senLRLRCi L −+−=

2
tg

ω
ωϕ
LRCR
L

−
−

=

2ωLRCR −
Lω

2/1222 ])()[(
sen

LLRCR
L

ωω
ωϕ

+−
−

= 2/1222

2

])()[(
cos

LLRCR
LRCR

ωω
ωϕ
+−

−
=



LLL ZiLLRCRi 0
2/1222

00 ])()[( =+−= ωωε
L

L Z
i 0

0

ε
=

)sen(2
02

2

ϕωω +−== tLCi
dt
idLCi L
L

C)(0 ϕω += tsenii LL

)sen()sen()1( 0
2

0 ϕωϕωω +=+−=+= titLCiiii LLC

Z

C
L

CLRLLRCR
LCi 0

2

22
2

0
2/1222

2
0

0

)1(

/])()[(
)1( ε

ω
ω

ε
ωω

ωε
=

−
+

=
+−

−
=

01
=⇒= i

LC
siω No hay caída en R y todo la tensión en //



Potencia en circuitos de alterna tωεε sen0= )(0 ϕω += tsenii
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Elementos en serie ∑= )()( tVtV k

Tratamiento con números complejos
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